Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Elektryczny

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Roboty latajace 1010331161010339600
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Automatyka i Robotyka ogoblnoakademicki 3/6

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Robotyka polski obieralny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 30  Cwiczenia: -  Laboratoria: 30  Projekty/seminaria: - 3
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
kierunkowy z danego kierunku
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 100 5%
nauki techniczne 100 5%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Stanistaw Gardecki

email: stanislaw.gardecki@put.poznan.pl
tel. 61 6652885

Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. K1_WO05 [P6S_WG]: Zna i rozumie w zaawansowanym stopniu metody przetwarzania
1 Wiedza: sygnatéw w dziedzinie czasu i czestotliwosci.

K1_WO06 [P6S_WG ]: Zna i rozumie w zaawansowanym stopniu teorie liniowych systemoéw
dynamicznych, w tym wybranych metod modelowania i teorii stabilnosci; zna i rozumie
podstawowe wiasnosci liniowych elementéw dynamicznych w dziedzinie czasu i czestotliwosci
oraz wtasnosci wybranych elementow nieliniowych

K1 W17 [P6S_WG]: Zna i rozumie w zaawansowanym stopniu podstawowe kryteria syntezy i
metody strojenia regulatoréw, narzedzia i techniki automatycznego doboru nastaw regulatorow
oraz identyfikacji obiektéw sterowania.

L. . . | K1_U01 (P6S_UU): Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych zrédet;
2 Umiejetnosci: | posiada umiejetnosci samoksztatcenia w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencii
zawodowych.

K1_U04 [P6S_UK]: Potrafi postugiwa¢ sie jezykiem obcym na poziomie B2 Europejskiego
Systemu Opisu Ksztalcenia Jezykowego wystarczajgcym do porozumiewania sie, a takze
czytania ze zrozumieniem kart katalogowych, not aplikacyjnych, instrukcji obstugi urzgdzen
oraz opiséw narzedzi informatycznych.

3 Kompetencje | K1_K02[P6S_KR]: Potrafi pracowaé indywidualnie i w zespole; potrafi planowaé i organizowac
spoleczne prace ? indywidualng oraz w zespole; umie oszacowac¢ czas potrzebny na realizacje zleconego
zadania; potrafi opracowac i zrealizowa¢ harmonogram prac zapewniajgcy dotrzymanie
termindw..

Cel przedmiotu:
- Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z aktualnymi rozwigzaniami w dziedzinie robotéw latajgcych.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektow ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma uporzadkowang wiedze w zakresie struktur i zasad dziatania analogowych i dyskretnych systemoéw sterowania (w
uktadzie otwartym i w uktadzie ze sprzezeniem zwrotnym) oraz liniowych i prostych nieliniowych regulatoréw analogowych i
cyfrowych - [K_W16 (P6S_WG)]

2. Orientuje sie w aktualnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych obszaru automatyki i robotyki. Zna i rozumie
fundamentalne dylematy wspétczesnej cywilizacji powigzane z rozwojem automatyki i robotyki - [K1_ W21 (P6S_WG)]

Umiejetnosci:

http:// www .put.poznan.pl/
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1. Potrafi dobrac¢ rodzaj i parametry uktadu wykonawczego, uktadu pomiarowego, jednostki sterujacej oraz modutéw
peryferyjnych i komunikacyjnych dla wybranego zastosowania oraz dokonac ich integracji w postaci wynikowego systemu
pomiarowo-sterujgcego - [K1_U17 (P6S_UW)]

2. Posiada $wiadomosc¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych, skrupulatnego zapoznania sie z
dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktorych urzadzenia i ich elementy moga funkcjonowac. Jest gotéw do
przestrzegania zasad etyki zawodowej i wymagania tego od innych, poszanowania réznorodnosci pogladéw i kultur. -
[K1_U05 (P6S_UW)]

Kompetencje spoteczne:

1. Posiada $wiadomos¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych, skrupulatnego zapoznania sie z
dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktorych urzadzenia i ich elementy mogg funkcjonowac, przestrzegania
zasad etyki zawodowej i poszanowania r6znorodnosci pogladéw i kultur - [K1 K04 (P6S KR)]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

-Wykiad: zaliczenie pisemne (sprawdzenie wiedzy teoretycznej) z zakresu tresci programowych.

Laboratoria: sprawdzenie praktycznych umiejetnosci z zakresu implementacji réznych algorytmow okreslajacych orientacje
platformy

Tresci programowe

-Wyktad z prezentacjg multimedialng (w tym: rysunki, zdjecia, animacje, dzwiek, filmy) uzupetniany przyktadami podawanymi
na tablicy. W trakcie wyktadu inicjowanie dyskusiji.

Tresci programowe: Zapoznanie sie z budowa, zasadg dziatania wieowirnikowych platform latajgcych oraz towarzyszacych
nim regulacjg prawnym

Literatura podstawowa:
1. Drony-teoria i praktyka, Bartkiewicz Bartosz , Kruszewski Patryk , Szczepkowski Marek, Kabe 2016
2. Drony dla pocz atkuj ,acych. Konstrukcja i dostosowanie wtasnego quadcoptera, Ty Audronis, Packt, 2014

Literatura uzupetniajaca:

1. Drony dla pocz ,atkuj .acych. Konstrukcja i dostosowanie wtasnego quadcoptera, Kilby Terry, Kilby Belinda, APN Promise,
2008

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Udziat w zajeciach wykfadowych 30
2. Udziat w zajeciach laboratoryjnych 30
3. Udziat w konsultacjach 4
4. Przygotowanie do zaliczenia/egzaminu 8
5. Udziat w zaliczeniu/egzaminie 2

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 125
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 60 2
Zajecia o charakterze praktycznym 45 3
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